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IRC5 Programacao

Capitulo 10 ,
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic ;g
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m Revolution counters

m Fine calibration
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic
Calibration — IRC5

m Fine Calibrate ou Rev.Count update?
= Rev.Count update pode ser feita visualmente .
m Fine calibration necessita ferramentas especiais

CourseSystem =]
Ak Bk BB | mManual Guard Stop X
irp CourseSystem(TELLUS) Stopped (Speed 100%)

&Ealihratinn

In order to use the system all mechanical units must be calibrated.

Select the mechanical unit you want to calibrate.

Mechanical Unit Status ltolofl

? IRB Unsyncronized

:2I;It(:rpe & s .. . .
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic
Calibration — IRC5

m Rev.Counter
m Conta o numero de voltas do Resolver
m Se 0 0 valor é perdido, nenhum programa sera executado

m Um erro aparecera na tela: Rev.Counters precisa ser

atualizado.
(pode ser quando a bateria é descarregada )
LD

Manual Guard Stop El
FRAPEP | coursesystems.05(ROBOTPCO8)  Stopped (Speed 100%) .} X

f calibration - ROB_1

E [i] Update Revolution Counters...

Rev. Counters

%

Calib. Parameters

<
SMB Memory

‘ K
Base Frame ‘l I. I.

@ s [[7 e Mpp
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic ;,;
Calibracao —IRC5

m Update Rev.Counters
m Posicionar todos 0s eixos nas marcas de calibracao

m Atualize os Resolvers
m Checar se Resolvers foram corretamente atualizados
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic
Calibracao — IRC5

= MoveAbsdJ
= Criar um novo programa
m Inserir MoveABSJ

m Escolher a posicgéo inicial : Edit / View Value, digitar 0 nos
campos dos eixos .

CourseSystem
Ak NP I | Manual Guard Stop ><
FRIpLp CourseSystem(TELLUS) Stopped (Speed 100%)
4 Edit value
Instance name: 1
Tap a field to edit the value. o 8 =] -—
Name Yalue
rax_1:= o 4 5 & |
rax_2:= 0 1 5 3 @
rax_3:= 0
® rax_4:i= 0 9 ||
2
'g rax_5 = 0
Err— == 5
=}
3 ox cwe | ARIPDD
<
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic

Calibracao — IRC5

m Calibracao Fina

= Mostra o valor angular atual de montagem da engrenagem
guando o robd esta na posicao de sincronismo

= E definido pela ABB e requer equipamento especial
= E necessario somente quando o motor ou a caixa de

L -l
Ak D ER | Manual Guard Stop X
FRIPEP | coursesystems.05(ROBOTPCOS)  Stopped (Speed 100%)
4’ Ccalibration - ROB_1
EI Load Motor Calibration...
Rev. Counters Edit Motor Calibration Offset...

% Fine Calibration...

Calib. Parameters

Needs special tool!
Cannot be made by eye
SMB Memory measurement

4

Base Frame

Close
A e el ) FAEPEP

© ABB University -7

d
[Be el

182 A DD
MRIpmw



IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic
Calibracao — IRC5

m Edit Motor Calibracao Offset
m Digitar manual os valores de calibragao
m Use os valores moc.cfg do Backup, ou da etiqueta coloca no

robd.
Ak WP Bk | Manual Guard Stop X
FRIPEP | coursesystem(SEABBVSTW6529)  Stopped (Speed 100%)
é’ Calibration - IRB - Calib. Parameters l
Edit Motor Calibration Offset m m wu“
Mechanical unit: IRB 1 1 7
Enter values from -6.283 to 6.283 and tap OK. 7 g g -— M7 &
Axis J Offset value valid 2 1
irb_1 0.871397 Yes 41516 |—* .
irb_2 0.216579 Yes 1 5 3 @ 3 7
irb_3 0.167300 Yes .
® irb_4 3.360860 Yes B ‘
% irb_5 3,406880 Yes .
g s TWEREE ves %'E_l [Lcancel | s m ADD
=4
]
Reset oK Cancel
3 6 D
[©) I <7 Calibrat... -

ADD 183
FAIDID



IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic :;,;
Exercicio

Tempo para Exercicio
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic

Como checar se necessita calibracao

m Procedimento

Passo Acao
1 ABB menu, selecione Calibration .
2 Aparecerdo as unidades mecénicas e seus atuais valores

m Tipos de calibracdo necessarias

Info/llustracao

Se o status é ... ...entdo ...

Not calibrated O robd deve ser calibrado

Rev. counter update needed Devera ser feito o sincronismo
=
2
g
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic

Zeramento dos Resolvers

m Ajuste da posicdo de calibragcao
m Antes de zerar a posicao de calibracédo, cada eixo devera ser
movimento para sua marca

m Use movimento eixo-a-eixo para cada eixo separadamente
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic
Zeramento dos Resolvers
~ Info/
P A 5
asso ¢ao llustragcéao

1 Em ABB menu, Pressione Calibration.

2 Selecione a unidade mecanica desejada

3 Pressione Revolution Counters, entdo Update Revolution

Counters.

4 Selecione os eixos desejados

5 Pressione Update

6 Pressione Close

m Como selecionar o eixo para sincronismo
Se quiser ... ... entdo...
o Sincronizar todos eixos Pressione All
.«é Incluir apenas um eixo Selecione o eixo desejado e Include
% Remover um eixo selecionado Selecione o eixo desejaeo e Exclude
g
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic

Calibracao no FlexPendant

® Procedimento inicial

~ Info/
Passo Acéo ~
llustracéao
1 Em ABB menu, selecionar Calibration .
2 Selecione a unidade mecanica desejada
ABBJ == w0 meesorn | X

EI Update Revolution Counters...

Rev. Counters

Calib. Parameters

SMB Memory

14

Base Frame

Close

G R ) T 5)

Production
aw ][an wWindow
eMuFooo0TT 7T
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic
Calibracao no FlexPendant (2)

m Procedimento Inicial

Passo Acao

3 Rev. Counters:
m Update revolution counters...
Calib. parameters:
m Load motor calibration...
= Edit motor calibration offset...
= Fine calibration...
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic 'g
O

Update Revolution Counters...

m Procedimento

Passo Acao

1 Posicionar cada eixo na sua respectiva marca de calibragao

2 Pressione Update revolution counters....

m Pressione Update Para atualizar os resolvers
m Pressione Cancel para cancelar a operagao
3 Selecione o eixo desejado
= selecione a caixa a esquerda
mSelecione Selec All para selecionar todos os eixos
Pressione Update

AL IDED
MpD
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IRC5 Programming Basic

Carregar Motor Calibration...

m Os valores vem junto com o rob6 .

m Para entrar com os valores de calibracao , exitem 3
opcoes:
m Disquete
= RSO
m FlexPendant

© ABB University -16
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic

Carregar Motor Calibration...

m Procedimento

Passo Acéao Info/lllustration

1 Pressione Load motor calibration... .

mPressione Yes para confirmar
= Pressione No para cancelar

2 Selecione o arquivo com os valors

~

z
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IRC5 Programming Basic

Edit Motor Calibration Offset...

m Para inserir os valores de calibragao, exitem 3 opgoes:
= Disquete
= RSO
= FlexPendant

© ABB University -18
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IRCS Programagdo Bdsica

IRC5 Programming Basic

Edit Motor Calibration Offset...

m Procedimento

Passo Acéao Info/lllustration
1 Pressine Edit motor calibration offset....

B Pressione Yes para concordar
= Pressione No para cancelar.

Pressione yes
2 Selecione o eixo

3 Inserir manualmente o valor e pressinar OK.
Restartar o sistema

@
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